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DOOSAN Ġkoda Power - Global R&D



Motivace
5ƭƻǳƘƻŘƻōŞ ŀ ƭŜǾƴŞ ǎƭŜŘƻǾłƴƝ ŎƘƻǾłƴƝ lopatek za provozu

VĨzva
±őŀǎƴŞ ƻŘƘŀƭŜƴƝ ǇƻǑƪƻȊŜƴŞ ƭƻǇŀǘƪȅ ƴŀ ȊłƪƭŀŘŠ ƻƳŜȊŜƴȇŎƘ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ Ȋ 

ǊƻǘƻǊƻǾȇŎƘ ǾƛōǊŀŎƝ



Moģnosti mŊŚen² vibrac² lopatek - tenzometrie

aŠǌŜƴƝ Ȋŀ ǇƻƳƻŎƛ ǘŜƴȊƻƳŜǘǊǻ ςǇƻǳȊŜ ƭŀōƻǊŀǘƻǊƴƝ ǇǌƝǇŀŘ

ÅhōǘƝȌƴȇ ǇǌŜƴƻǎ ǎƛƎƴłƭǳ Ȋ ǊƻǘŀőƴƝ őłǎǘƛ ƴŀ ǎǘŀǘƻǊƻǾƻǳ Ǿ ǇŀǊƴƝƳ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝ
ÅaŠǌŜƴƝ ǇƻǳȊŜ ǾȅōǊŀƴȇŎƘ ƭƻǇŀǘŜƪ

4˒400mm

690m/s



Moģnosti mŊŚen² vibrac² lopatek ïbezkontaktnŊ

BladeTip-Timing
ÅaŠǌŜƴƝ őŀǎǳ ǇǊǻŎƘƻŘǳ ƭƻǇŀǘŜƪ ǇƻŘ ǎƴƝƳŀőƛ
Å 100MHz

ÅWǎƻǳ ƳŠǌŜƴȅ ǾǑŜŎƘƴȅ ƭƻǇŀǘƪȅ
ÅhōǘƝȌƴŞ ǇǌŜǇƻőǘȅ ƴŀ ǎƪǳǘŜőƴł ƴŀǇŠǘƝ



Moģnosti mŊŚen² vibrac² lopatek ïvyuģit² st§vaj²c² instrumentace 

aŠǌŜƴƝ ǊƻǘƻǊƻǾȇŎƘ ǾƛōǊŀŎƝ ǎ ǾȅǳȌƛǘƝƳ ǎłǾŀƧƝŎƝ ƛƴǎǘǊǳƳŜƴǘŀŎŜ
ÅIƭŜŘłƴƝ ƳƻŘǳƭƻǾŀƴȇŎƘ ƭƻǇŀǘƪƻǾȇŎƘ ŦǊŜƪǾŜƴŎƝ ǾŜ ǎǇŜƪǘǊŜŎƘ ǊƻǘƻǊƻǾŞƘƻ ŎƘǾŠƴƝ

Å!ƳǇƭƛǘǳŘȅ ǊƻǘƻǊƻǾȇŎƘ ǾƛōǊŀŎƝ ŎŎŀ 100˃ mςamplitudy lopatek pod 1nm


